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Питання ефективності використання поляризаційних параметрів для розв'язку бага-

тьох завдань не викликають сумніву у фахівців в області радіолокації. Існує багато дослі-

джень питання ефективності ПРЛС для  виявлення маломірних цілей на фоні пасивних за-

вад і розглядалися питання їх потенційної завадостійкості. Особливо цікаві питання завадо-

стійкості одноканальних алгоритмів формування поляризаційних параметрів для розв'язан-

ня завдань виявлення й розпізнавання стабільних радіолокаційних об'єктів на фоні діючих 

завад. Для цього в якості об'єкта обрані одноканальні алгоритми обробки полярізаційно-

маніпульованих радіолокаційних сигналів, що дозволяють формувати інформативні  пара-

метри – ступінь поляризаційної анізотропії й кут орієнтації власного базису мети щодо ви-

мірювального за допомогою пристроїв ЧПК. Технічна реалізація розглянутих алгоритмів 

потребує дослідження факторів, що впливають на це погіршення з метою формування тех-

нічного завдання пристроїв і вузлів РЛС. Основними факторами, що впливають на якість 

черезперіодної обробки сигналу, є: нестабільність частоти повторення, викликана нестабі-

льністю генератора, що їх задає, так і нестабільністю пристроїв затримки аналогового сиг-

налу, кінцевість пачки імпульсів, викликана скануванням антени РЛС, нелінійність трактів 

обробки сигналу і т.д. Результуюча дія цих факторів приводить до розширення спектра об-

роблюваного сигналу. 
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