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Існує велика кількість адаптивних алгоритмів, що розрізняються обчислювальною 

складністю, особливостями поведінки, використовуваними початковими даними і 

структурами самих систем, що адаптуються [1]. 

В процесі прийому сигналу можна на кожному черговому кроці перераховувати 

коефіцієнти адаптивного фільтру безпосередньо по формулі: 

w = (UUT )−1Ud, 

 проте це пов'язано з невиправдано великими обчислювальними зататами. Дійсно, розмір 

матриці U постійно збільшується і, крім того, необхідно кожного разу наново обчислювати 

зворотну матрицю (UUT )-1.  Скоротити обчислювальні витрати можна, якщо відмітити, що 

на кожному кроці до матриці U додається лише один новий стовпець, а до вектора d — 

один новий елемент. Це дає можливість організувати обчислення рекурсивно. Відповідний 

алгоритм називається рекурсивним методом найменших квадратів (Recursive Least Square, 

RLS) [2]. 

Мета роботи полягає в пошуку найбільш оптимальних, з погляду апаратних витрат, 

алгоритмів реалізації адаптивних фільтрів.  
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