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JlaTiit I'.M.

HaykoBuii kepiBHUK — nipod. kad. «EnekTpoMexaHiYHUX CHCTEM 3 KOMI IOTEPHUM

YIpaBJIiHHAM», 10K. TeXH. HayK, ['epacumsxk P.II.

AKTyabHicTh TeMH. [HTEHCHBHICTH Tmpouecy Oe3nocepeqHbO TMOB'sI3aHa 3 HOTo
eHeproeMHicTi0. O0'eM BXKHUTKY €JIEKTPOEHEPrii BU3HAYAETHCS 3yCHILISIMU OIOPY, HOJ0JIAHOTO
IPUBOJIOM €KCKaBaTopa. MO)Ha BUAUIMTU TPH OCHOBHI YMHHUKHU, IO BIUIMBAIOTh Ha OIMIp
KOMaHHIO: (h13MKO-MEXaHIUHUX BJIACTUBOCTEH MOPIJ, IO PO3POOISIIOTECS; SKICTh MiATOTOBKHU
320010; KOHCTPYKTHBHHUX MapaMeTpiB poOOYOro yCTaTKyBaHHS.

OTxe, BHU3HAYCHHS BIUIMBY T€OMETpii BY3JiB po0OOYOro YCTAaTKyBaHHS Ha 3yCHIUIA
KOMaHHS 1 EHEPrOoEMHICTh POOOYOTO TMpOIECy, TMOIIYK HOBHX KOHCTPYKTHBHUX CXEM €
aKTyaJbHUM 3aBJaHHAM. A TaK CaMO B)KMBAHHS AaCHHXPOHHOIO €JEKTPONPHUBONY 3aMiCTh
CHHXPOHHOTO € aKTyaJlbHUM, OCKUIBKM IIepeBaraMH I[bOI'0 MPHUBOJY € HOro mocriiHa
TOTOBHICTh J0 POOOTH, MPOCTOTa yINpaBiiHHA 1 oOciyroByBanHs, Bucokuii KKJI, mpynkicts
MyCKy 1 3YNHUHKH, BEJIUKUH TEPMIH CIY>KOH, MPOCTOTa PEMOHTY 1 eKCIuTyaTallii, JIETKICTh
MiJIBEJICHHS CHEPTii..

O0'exT AocaigKeHb — E€IEKTPONPHUBOJ KONAIOUOr0 MEXaHi3My Kap'€épHOT0 MEXaHIYHOTO
€KCKaBaTOpa 3 YCTaTKyBaHHIM «IIpsiMa JIoTaTay.

IIpeamer gocaigKeHHs — IEpeXiTHI MPOLIECH B €IEKTPOIIPUBO/II .

MeTow podoTH € pPO3poOKa METOAIB PO3pPaxyHKy IMapaMeTpiB poOoYoro rmporecy 1
OOTpyHTYBaHHs c1OCO0iB HOro iHTeHCUDiKaIlii.

MeTtoam QociaiIKeHb BKJIIOYAIOTH Yy3araJlbHEHHS JOCBiLy MPOEKTYBaHHS 1 eKCIUTyaTarlii
Kap'€epHUX EKCKaBaTOPIB BEJIMKOI MOTYXKHOCTI, €KCIIEPUMEHTAIFHUX JOCITIKEHb, MaTeMaTHYHE
MOJICITIOBAHHS 1 aHaJI13 TMHAMIYHHUX PEKHUMIB KOMAIOUOT0 MEXaHI3MY.

JloCTOBIpPHiCT HAYKOBHX I0JI0K€Hb, BHBOAIB i peKoOMeHJaliil MiATBEPIKY€ETbCS:
KOPEKTHICTIO TOCTAaHOBKM 3aBJaHb, AJCKBATHICTI0O MAaTEeMaTHYHUX MOJENEH peaJbHUM IpoIecaM
eKCKaBallii, 30DKHICTIO pe3yJbTaTiB pPO3pPaxXyHKy 1 TIapaMeTpiB HOBHX MOJENeH Kap'epHUX

€KCKaBaTOPiB.




ДОСЛІДЖЕННЯ АВТОМАТИЗОВАНОГО АСИНХРОННОГО ЕЛЕКТРОПРИВОДА МЕХАНІЗМУ ПІДЙОМУ ЕКСКАВАТОРА-ЛОПАТИ

Латій Г.М.


Науковий керівник – проф. каф. «Електромеханічних систем з комп`ютерним управлінням», док. техн. наук, Герасимяк Р.П.


Актуальність теми. Інтенсивність процесу безпосередньо пов'язана з його енергоємністю. Об'єм вжитку електроенергії визначається зусиллями опору, подоланого приводом екскаватора. Можна виділити три основні чинники, що впливають на опір копанню:  фізико-механічних властивостей порід, що розробляються;  якість підготовки забою;  конструктивних параметрів робочого устаткування.


Отже, визначення впливу геометрії вузлів робочого устаткування на зусилля копання і енергоємність робочого процесу, пошук нових конструктивних схем є актуальним завданням. А так само вживання асинхронного електроприводу замість синхронного є актуальним, оскільки перевагами цього приводу є його постійна готовність до роботи, простота управління і обслуговування, високий ККД, прудкість пуску і зупинки, великий термін служби, простота ремонту і експлуатації, легкість підведення енергії.. 


Об'єкт досліджень – електропривод копаючого механізму кар'єрного механічного екскаватора з устаткуванням «пряма лопата».


Предмет дослідження – перехідні процеси в електроприводі . 


Метою роботи є розробка методів розрахунку параметрів робочого процесу і обґрунтування способів його інтенсифікації. 


Методи досліджень включають узагальнення  досвіду проектування і експлуатації кар'єрних екскаваторів великої потужності, експериментальних досліджень, математичне моделювання і аналіз динамічних режимів копаючого механізму.


Достовірність наукових положень, виводів і рекомендацій підтверджується: коректністю постановки завдань, адекватністю математичних моделей реальним процесам екскавації, збіжністю результатів розрахунку і параметрів нових моделей кар'єрних екскаваторів. 

