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Представлена математична модель малого АТП з визначенням еволюційних траєкторій 

їх розвитку.  

Припускаємо, що масштаб часу (пробігу) вибраний і еволюція описується дискретною 

моделлю. Оскільки в дискретній моделі функції  є періодичними з цілочисельними 

періодами , то можна використовувати теореми про стани малих автотранспортних 

підприємств, приведених в роботах раніше. 
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Автотранспортне підприємство складається з двох одиниць рухомого складу A1 и A2, 

для яких α1=6, β1=3 и α2=4, β2=2. (α = роки, β = дні), 

де α - максимально допустимий інтервал часу (пробігу) між технічними 

обслуговуваннями; β – перебування в технічному обслуговуванні. 

В цьому випадку  1 1 1 2 2 29,  6 и НОК (9,6)=18,T T Т= α + β = = α +β = =

де Т — стан рухомого складу в довільний момент часу 0t  повторюється через Т 

одиниць часу; найменше загальне кратне НЗК периодів Т1,...,Тn. 

Загальне число можливих станів малого (приватного) автотранспортного підприємства 

дорівнює  1 2 54.T T⋅ =
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