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Використовування мікропроцесорної техніки у реальному часі вимагає 

великої швидкодії, тому використовують пристрої з фіксованою точкою та 
обмеженою розрядною сіткою. У таких умовах виникає помилка 
квантування, яка накопичується від каскаду до каскаду.  

 Для визначення помилки округлення використовують метод Джексона, 
за якому дисперсія вихідного шуму квантування передаточної функції 
фільтру у каскадній формі має вигляд: 
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 За нашими дослідженнями дисперсію вихідного шуму квантування 
можна розрахувати  таким чином: 
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 можна розглядати, як коефіцієнт 
посилення сумарного шуму квантування, який об’єднує у собі особливості 
структурної організації секції перетворювача та їх з’єднання. 

Аналіз та оптимізація цих методів дозволить підвищити точність та 
знизити об’єм обчислень на етапі проектування. 
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