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Технічна готовність автомобілів не зв`язаних між собою, характеризує мале автотранспортне 

підприємство, маючи такі властивості для рухомого складу, визначають як парк автомобілів з 

автономним рухомим складом. 

Нехай:  

А={Ак}, к=1,…,nx.-кінцева множина, Ак – і-ий автомобіль, Ск(t)- символьно-значна функція 

стану Ак. 

Визначимо функцію С(t) стану множини А за допомогою рівняння: 

                                                                                                  n 

С(t)=UCк(t), 
                                                                                                                          к=1 

 

 Де U- теоретико-множинний знак суми. 

Значення С(t) в який не будь момент часу являється об`єднанням символьних значень, 

які Cк(t) приймають значення: <S>,<R>,(SR) або (RS). Тут, 

<S>- стан експлуатації множини А 

<R>- стан відновлення роботоздатності множини А  

(SR)- перехідний режим множини А від стану <S> до стану <R> 

(RS)- перехідний режим множини А від стану <R> до стану <S> 

У графічному виді під якісною моделлю малого автотранспортного підприємства 

розуміють орієнтований граф з вершинами, котрі відповідають можливим станам множини 

А. 
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