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Міцність і динамічні параметри тримальних систем становлять важливу 
частину всієї конструкції автомобілів, що обумовлює їх експлуатаційні 
властивості в цілому. В цьому розрізі досліджено напружений стан 
швелерної рами як тримальної системи. За допомогою Методу граничних 
елементів створена математична модель, що має вигляд матричного 
рівняння. Її розв’язано системою комп’ютерного моделювання MATLAB. На 
підставі визначених програмою граничних параметрів рами і побудованих 
епюр напружено-деформованого стану зроблено аналіз змінення головних 
напружень. Це дозволило застосувати умови міцності і підібрати необхідні 
розміри гнутого профілю рами.

На базі функцій поперечних коливань прямолінійного стрижня А. Н.
Крилова було досліджено динамічні властивості тримальних систем.
Використана модель статики із заміною фундаментальних функцій. Це 
значно спростило весь алгоритм. Було визначено частковий спектр частот 
вільних коливань і напружено-деформований стан при вимушених 
коливаннях. Значно точніше проектувати окремі системи і поліпшити 
експлуатаційні показники дозволить зроблений аналіз динамічної поведінки 
автомобіля. Виконана робота може бути застосовна у практиці роботи 
автомобілебудівних та експлуатаційних підприємств.
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